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CAMPO Dl APPLICAZIONE 

10 La presente invenzione riguarda un dispositivo che si incunea nella 

particolare forma a "V" della ralla dei trattori di veicoli articolati. 

Detta forma a "V della ralla e realizzata per il passaggio del perno di 
aggancio del semirimorchio ed il dispositivo secondo I'invenzione che si 
incunea in essa e prowisto di una struttura meccanica e magnetica che si 

15 attacca in posizione corretta ed intercambiabile su tutte le ralle dei trattori per i 
veicoli articolati in commercio. 

II dispositivo secondo I'invenzione pud essere inserito in tutte le 
applicazioni in cui e necessario avere il pilotaggio di un sistema funzionale 
dipendente dalla posizione angolare relativa tra trattore e semirimorchio, 

20 comprese le applicazioni di tipo oleodinamico come ad esempio i sistemi di 
sterzatura delle ruote di uno o piCi assali sterzanti o autosterzanti di 
autoarticolati composti da trattore trainante il semirimorchio. 

II dispositivo e sostanzialmente costituito da un corpo a forma di cuneo 
avente la superficie piana superiore equipaggiata di magneti permanenti che 

25 mantengono il corpo in contatto con la superficie piana del semirimorchio 
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intorno al perno di aggancio alia ralla, e le due superfici piane laterali 
equipaggiate dl magneti permanenti che mantengono il corpo in contatto con 
le due superfici interne del vano a "V" della ralla nella condizione di completo 
incuneamento. 

5 La presente invenzione trova applicazione nel campo deH'industria nella 

produzione di mezzi di congiunzione meccanici per le ralle dei trattori e per i 
veicoli articolati in commercio. Piu in generale I'invenzione trova applicazione 
nel campo deH'industria meccanica, agricola e dei trasporti. 

STATO DELLA TECNICA 

10 E' noto che su veicoli autoarticolati composti da trattore trainante un 

semirimorchio, la rilevazione e la trasmissione, attraverso la ralla ed il perno di 
aggancio alia ralla, della posizione angolare del trattore rispetto al 
semirimorchio, 6 considerata difficoltosa. 

Ad oggi e nota una soluzione nella quale un dispositivo elettronico del 

15 tipo trasduttore potenziometrico o encoder, incorporato nel perno di aggancio 
alia ralla di trascinamento del semirimorchio, interagisce con un elemento di 
riferimento posizionato sulla ralla del trattore. 

Questa soluzione comporta il posizionamento di componenti elettronici 
delicati in una zona notoriamente molto sporca in quanta ricoperta da un misto 

20 di fango, acqua e grasso, e di conseguenza I'indebolimento del perno di 
trascinamento del semirimorchio, trainato dalla ralla, che e considerato organo 
di sicurezza del veicolo. Questo e causato dall'esecuzione di un foro passante 
lungo I'asse del perno stesso. 

E' nota inoltre una soluzione meccanica per una trasmissione di 

25 potenza in cui un robusto cuneo e introdotto nel vano a "V della ralla ed e 
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saldato superiormente ad una controralla girevole. 

La controralla, che e fissata al semirimorchio ed e In appoggio sulla 
ralla oltre che girevole su se stessa, e fulcrata anch'essa sull'asse del perno di 
aggancio alia ralla. 

5 Quando il cuneo e trascinato dalla ralla, fa ruotare la controralla sul 

proprio asse e questa a sua volta agisce di forza azionando uno o due tiranti 
applicati all'estremita della controralla e collegati ad uno o piu assali del 
semirimorchio per la loro sterzatura meccanica. 

Questa soluzione obbliga I'esecuzione di una costruzione meccanica 

10 molto robusta e quindi pesante ed ingombrante che riduce sensibilmente il 
carico utile ed il volume utile di carico del veicolo articolatb. 

DESCRIZIONE DELL'INVENZIONE 

La presente invenzione si propone di ovviare agli inconvenienti e 
15 svantaggi della tecnica nota e di fornire un dispositivo a cuneo che si connetta 
alia ralla di un qualsiasi veicolo articolato mediante particolari mezzi di 
adesione costituiti da magneti permanenti incorporati, per dare la posizione 
angolare della ralla rispetto all'asse del semirimorchio, a uno o piu sistemi 
funzipnali dipendenti da detta posizione angolare ed in particolare al pilotaggio 
20 di sistemi di sterzatura di assali su semirimorchio. 

L'invenzione si propone inoltre di fornire un dispositivo a cuneo 
magnetico per la ralla di veicoli articolati che sia facilmente realizzabile in 
modo da risultare economicamente vantaggioso. 

Cio e ottenuto mediante un dispositivo a cuneo magnetico atto ad 
25 accoppiarsi alia ralla di trattori per semirimorchi avente le caratteristiche 
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descritte nella rivendicazione principale. 

Le rivendicazioni dipendenti delineano forme di realizzazione 
vantaggiose dell'invenzione. 

I principali vantaggi di questa soluzione, oltre a tutti quelli che derivano 
5 dalla semplicita costruttiva piuttosto che dalla tradizionale complessita degli 
analoghi dispositivi noti, riguardano innanzitutto la massima sicurezza delle 
fasi di innesto e disinnesto tra gli organi di accoppiamento tra il trattore ed il 
semirimorchio. 

La soluzione in oggetto offre inoltre il non trascurabile vantaggio 
10 secondo il quale il distacco del cuneo magnetico dalla ralla awiene in modo 
automatico grazie alia particolare costruzione del cuneo magnetico nel 
momento in cui il trattore, sganciato dal semirimorchio, inizia a muoversi. 

Dopo alcunl millimetri il cuneo magnetico colpisce il perno ralla, si 
distacca dalla ralla e rimane aderente alia base di appoggio del semirimorchio 
15 in prossimita del perno di aggancio alia ralla per la presenza dei magneti 
permanent'! superiori. 

L'attacco del cuneo magnetico alia ralla viene in modo automatico 
qualche millimetro prima che la ralla del trattore agganci il perno del 
semirimorchio grazie al fatto che dallo sgancio precedente il cuneo si trova in 
20 prossimita del perno di aggancio alia ralla. 

II dispositivo e costituito da un corpo a forma di cuneo avente la 
superficie piana superiore equipaggiata di magneti permanenti che 
mantengono il corpo in contatto con la superficie piana del semirimorchio 
neH'intorno del perno di aggancio alia ralla e le due superfici piane laterali 
25 equipaggiate di magneti permanenti che mantengono il corpo in contatto con 
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le due superfici interne del vano a "V" della ralla nella condizione di complete) 
Incuneamento. 

Sul cuneo si trova un punto di riferimento o di attacco (es. un foro) al 
quale viene applicata I'estremita di un dispbsitivo meccanico o oleodinamico o 
5 pneumatico o elettronico che fornisce un pilotaggio meccanico o oleodinamico 
o pneumatico o elettronico corrispondente alia posizione angolare del punto di 
attacco rispetto all'asse del perno di aggancio alia ralla, la quale e a sua volta 
proporzionale alia posizione angolare della ralla rispetto all'asse del 
semirimorchio. 

10 Durante la rotazione della ralla rispetto all'asse del perno di aggancio 

alia ralla il cuneo magnetico segue detta rotazione mantenuto incuneato nel 
"V" della ralla dai magneti permanenti laterali e mantenuto dai magneti 
permanent"! montati sulla superficie superiore del cuneo verso I'alto in 
aderenza alia base di appoggio del semirimorchio sulla ralla con un attrito 

15 molto contenuto per la presenza di grasso in grande quantita. 

II distacco del cuneo dai contatto superiore su semirimorchio viene 
inoltre ostacolato dai fatto che le superfici piane laterali sono inclinate lungo 
I'asse verticale dello stesso angolo di sformo del vano a "V" della ralla la quale 
ha la "V" piu stretta sul lato inferiore. 

20 Durante la rotazione naturalmente ruota attorno al perno ralla anche il 

punto di riferimento o di attacco sul cuneo con conseguente proporzionale 
variazione del valore del pilotaggio. 

II cuneo magnetico grazie alia sua struttura meccanica e magnetica si 
attacca in posizione corretta ed intercambiabile su tutte le ralle dei trattori per 

25 veicoli articolati in commercio. Cid permette di essere inserito in tutte le 
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applicazioni in cui e necessario avere il pilotaggio di un sistema funzionale 
dipendente dalla posizione angolare relativa tra trattore e semirimorchio 
comprese le applicazioni di tipo oleodinamico come ad esempio la sterzatura 
delle mote di uno o piCi assali sterzanti o autosterzanti di autoarticolati 

5 composti da trattore trainante il semirimorchio. 

La rotazione sull'asse ralla del punto di attacco del cuneo magnetico, 
trascinando I'estremita del dispositivo fulcrato sull'estremita opposta, 
determina la rotazione di una leva di pilotaggio a mezzo cavo flessibile o di un 
trasduttore angolare o di un encoder ecc. di un angolo proporzionale a quello 

10 della ralla sul proprio pemo ralla. 



Altre caratteristiche e vantaggi dell'invenzione risulteranno evidenti, alia 
lettura della descrizione seguente di una forma di realizzazione 
dell'invenzione, fornita a titolo esemplificativo, non limitativo, con I'ausilio dei 
15 disegni illustrati nelle tavole allegate, in cui: 



ILLUSTRAZIONE DEI DISEGNI 




la figura 1 rappresenta la vista schematica in pianta della ralla e dei 
relativi mezzi di aggancio a cuneo prowisti degli elementi magnetici 



secondo I'invenzione; 



la figura 2 illustra una vista schematica evidenziante uno dei due settori 
lateral! del cuneo secondo la sezione A-A di fig. 1 ; 



la figura 3 e la vista schematica in sezione secondo la linea B-B del 
settore del cuneo prowisto degli elementi magnetici; 



la figura 4 rappresenta una vista schematica dall'alto, della zona di 
aggancio del veicolo articolato in guida rettilinea, in cui il cuneo 
magnetico e collegato ad un dispositivo a movimento lineare fulcrato 
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all'estremita opposta per ottenere la rotazione di un pilotaggio a mezzo 
cavo flessibile o trasduttore angolare, ecc; 

- la figura 5 rappresenta una vista dall'alto del dispositivo cuneo 
magnetico della figura precedente nella condizione di trattore angolato 
rispetto all'asse del semirimorchio; 

- la figura 6 illustra una vista particolareggiata in sezione evidenziante 
uno dei due settori laterali del cuneo secondo la linea A-A di fig. 1; 

- la figura 7 e la vista particolareggiata in sezione secondo la linea B-B 
del settore del cuneo prowisto degli elementi magnetici. 



DESCRIZIONE DI UNA FORMA DI REALIZZAZIONE DELL'INVENZIONE 

L'invenzione propone dunque di realizzare un dispositivo a cuneo 10 
che si connette alia ralla 11 di un qualsiasi veicolo articolato mediante 
I'impiego di elementi di adesione che eseguono le fasi di accoppiamento tra 

15 ralla e cuneo. 

Detti elementi di adesione sono rappresentati da dei magneti 
permanenti, che sono incorporati al cuneo affinche questo possa dare la 
posizione angolare della ralla, rispetto all'asse del semirimorchio, a uno o piu 
sistemi funzionali dipendenti da detta posizione angolare. 

20 In particolare il cuneo prowisto di tali magneti permanenti stabilisce la 

posizione angolare al pilotaggio dei sistemi di sterzatura di assali su 
semirimorchio. 

II dispositivo dunque e costituito da un corpo a forma di cuneo 10 
avente la superficie piana superiore 12 equipaggiata di magneti permanenti 13 
25 (figura .1); che mantengono il corpo in contatto con la superficie piana del 
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semirimorchio nell'intorno del perno di aggkfic% 14 alla.i? 

Alio stessp modo le due superfici pTafre^latSfcJ&r 15 del cuneo sono 
equipaggiate di ulterlori magneti permanenti 16 che mantengono il corpo a 
cuneo 10 in contatto con le due superfici interne 17 del vano a "V" della ralla 
5 11 nella condizione di completo incuneamento. 

Sul cuneo 11 si trova un punto P di attacco (es. un foro) al quale viene 
applicata I'estremita di un dispositive indicato con D, di tipo meccanico o 
oleodinamico o pneumatico o elettronico, che fornisce un pilotaggio 
meccanico o oleodinamico o pneumatico o elettronico corrispondente alia 
10 posizione angolare p del punto P di attacco sul cuneo 10, il quale e a sua volta 
proporzionale alia posizione angolare a della ralla rispetto all'asse del 
semirimorchio. 

Durante la rotazione della ralla 11 rispetto all'asse del perno di 
aggancio 14 alia ralla stessa, il cuneo magnetico segue detta rotazione mentre 
15 viene mantenuto incuneato nel "V" della ralla dai magneti permanenti laterali e 
mantenuto dai magneti permanenti montati sulla superficie superiore del 
cuneo, verso I'alto in aderenza alia base di appoggio del semirimorchio sulla 
ralla con un attrito molto contenuto per la presenza di grasso in grande 
quantita. 

20 II distacco del cuneo dai contatto superiore su semirimorchio viene 

inoltre ostacolato dai fatto che le superfici piane laterali 15 sono inclinate lungo 
I'asse verticale dello stesso angolo di sformo q> del vano a "V della ralla 1 1 la 
quale ha una "V" piu stretta sul lato inferiore. 

» . Naturalmente durante la rotazione ruota attorno al perno ralla 14 anche 

25 il punto P di attacco sul cuneo con conseguente proporzionale variazione del 



valore del pilotaggio. 

II distacco del cuneo magnetico 10 dalla ralla 11 avviene in modo 
automatico grazie alia particolare costruzione del cuneo magnetico 10 nel 
momento in cui il trattore, sganciato dal semirimorchio inizia a muoversi. 
5 Dopo alcuni millimetri il cuneo 10 colpisce il perno ralla 14, si distacca 

dalla ralla 1 1 e rimane aderente alia base di appoggio del semirimorchio in 
prossimita del perno di aggancio alia ralla per la presenza del magneti 
permanenti superiori 13. 

L'attacco del cuneo magnetico 10 alia ralla 11 viene in modo 
10 automatico qualche millimetre) prima che la ralla del trattore agganci il perno 
del semirimorchio grazie al fatto che dallo sgancio precedente il cuneo si trova 
in prossimita del perno di aggancio alia ralla. 

II cuneo magnetico 10 grazie alia sua struttura meccanica e magnetica 
si attacca in posizione corretta ed intercambiabile su tutte le ralle dei trattori 
15 per veicoli articolati in commercio. 

Cio permette di essere inserito in tutte le applicazioni in cui e 
necessario avere il pilotaggio di un sistema funzionale dipendente dalla 
posizione angoiare relativa tra trattore e semirimorchio, comprese le 
applicazioni di tipo oleodinamico come ad esempio la sterzatura delle ruote di 
20 uno o piu assali sterzanti o autosterzanti di autoarticolati composti da trattore 
trainante il semirimorchio. 

Un esempio di dette applicazioni e rappresentato nelle figure 4 e 5, 
dove viene rispettivamente rappresentata la condizione di guida rettilinea del 
veicolo articolato e la condizione di trattore angolato rispetto all'asse del 
25 semirimorchio. 
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Come si pud notare la rotazione a sull'asse ralla del punfo P di attacco 
sul cuneo magnetico, trascinando I'estremita del dispositivo D fulcrato 
sull'estremita opposta, determina la rotazione di una leva di pilotaggio a 
mezzo cavo flessibile o di un trasduttore angolare o di un encoder ecc. di un 
5 angolo p proporzionale a quello della ralla sul proprio perno ralla. 



sua forma di realizzazione preferenziale. Tuttavia e chiaro che I'invenzione e 
suscettibile di numerose varianti che rientrano nel proprio ambito, nel quadro 
delle equivalenze tecniche. 



L'invenzione e stata precedentemente descritta con riferimento ad una 



» 




EUROPE NT 



-12- 
RIVENDICAZION1 

1) Dispositivo cuneo magnetico di connessione alia ralla su trattore di veicoli 
articolati, mediante magneti permanentl incorporati, per dare la posizione 
angolare della ralla rispetto all'asse del semirimorchio, a uno o pid sistemi 

5 funzionali dipendenti da detta posizione angolare ed in particolare al 

pilotaggio di sistemi di sterzatura di assali su semirimorchio, caratterizzato 
dal fatto di essere costituito da un corpo a forma di cuneo (10) avente la 
superficie piana superiore (12) equipaggiata di magneti permanent! (13) 
che mantengono il corpo in contatto con la superficie piana del 

10 semirimorchio, nell'intorno del perno di aggancio (14) alia ralla (11), e le 

due superfici piane laterali (15) equipaggiate di magneti permanenti (16) 
che mantengono il corpo in contatto con le due superfici interne (17) del 
vano a "V" della ralla nella condizione di completo incuneamento e 
caratterizzato dal fatto di avere un punto (P) di riferimento o di attacco al 

15 quale applicare I'estremita di un dispositivo (D) meccanico o oleodinamico 

o pneumatico o elettronico che fornisca un pilotaggio meccanico o 
oleodinamico o pneumatico o elettronico corrispondente alia posizione del 
punto P di attacco sul cuneo il quale e a sua volta proporzionale alia 
posizione angolare della ralla rispetto all'asse del semirimorchio. 

20 2) Dispositivo cuneo magnetico di connessione secondo la rivendicazione 
precedente, caratterizzato dal fatto che le superfici piane laterali (15) sono 
inclinate anche sull'asse verticale dello stesso angolo cp di sformo del 
vano a "V" della ralla (11) la quale ha una "V" piu stretta sul lato inferiore 
favorendo ulteriormente il mantenimento del contatto superiore del cuneo 

25 con il semirimorchio. 
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3) Dispositivo cuneo magnetico di connessiageT|fe<Sondo una delle 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che il suo distacco dalla 
ralla (1 1 ) avviene in modo automatico, grazie alia particolare costruzione 
del cuneo magnetico, nel momenta in cui il trattore sganciato dal 
5 semirimorchio inizia a muoversi, ed in questa fase, dopo alcuni millimetri, 

il cuneo (10) colpisce il perno di aggancio alia ralla (14), si distacca dalla 
ralla (11) e rimane aderente alia base di appoggio del semirimorchio in 
prossimita del perno di aggancio (14) alia ralla per la presenza dei 
magneti permanenti superior*! (13). 
10 4) Dispositivo cuneo magnetico di connessione secondo una delle 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che I'attacco del cuneo 
magnetico (10) alia ralla (11) avviene in modo automatico qualche 
millimetro prima che la ralla (11) del trattore agganci il perno (14) del 
semirimorchio grazie al fatto che dallo sgancio precedente il cuneo si 
15 trova in prossimita del perno di aggancio alia ralla. 

5) Dispositivo cuneo magnetico di connessione secondo una delle 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che durante la rotazione 
della ralla (11) rispetto all'asse del perno di aggancio (14) alia ralla il 
cuneo magnetico (10) segue detta rotazione mantenuto incuneato nel "V" 
20 della ralla (11) dai magneti permanenti laterali (16) e mantenuto dai 
magneti permanenti (13) montati sulla superficie superiore del cuneo (10), 
verso I'alto in aderenza alia base di appoggio del semirimorchio sulla ralla 
(11) con un attrito molto contenuto per la presenza di grasso in grande 
quantita. 

25 6) Dispositivo cuneo magnetico di connessione secondo una delle 
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rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che durante la rotazione 
(a) della ralla (11) rispetto all'asse del perno (14) di aggancio alia ralla 
anche il punto (P) di attacco o di riferimento sul cuneo (10) ruota attorno al 
perno ralla con conseguente proporzionale variazione del valore del 
pilotaggio. 

7) Dispositivo cuneo magnetico di connessione secondo una delle 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che detto punto (P) di 
riferimento o di attacco al quale applicare I'estremita di un dispositivo (D) 
meccanico o oleodinamico o pneumatico o elettronico, e costituito da un 
foro, o da un perno o da qualsiasi altro tipo di fulcro idoneo per qualsiasi 
tipo di aggancio. 

8) Dispositivo cuneo magnetico di connessione secondo una delle 
rivendicazioni precedenti, caratterizzato dal fatto che la sua struttura 
meccanica e magnetica e di tipo universale e consente di attaccarsi in 
posizione corretta ed intercambiabile su tutte le ralle (11) dei trattori per 
veicoli autoarticolati in commercio. 
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